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Fundamentos de automatizacion es transversal con Automatizacion Industrial de 2° de GIERM
Electrdnica de potencia es transversal con la asignatura homdnima de 3° de GIERM
Fundamentos de control es transversal con Control Automatico de 2° GIA
Fund. de electronica es transversal con la asignatura homénima de 2° de GIERM
Fund. de robdtica es transversal con Robética de 2° de GIERM
Sistemas electronicos es transversal con la asignatura homénima de 3° de GIERM
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